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大学是放飞梦想的地方，是读书求学的场所，是成人成才的殿堂。同学们带着新的追求，满怀梦想走

进了朝气蓬勃的福州大学，成为电气工程与自动化学院大家庭的一员，电气学院欢迎你们。为了使同学们

更好完成学业，我们编写了自动化专业修读指南。希望修读本专业的学生及家长通过阅读修读指南，能尽

快了解专业的培养目标、专业学习的主要规定、必修课程与选修课程的修读办法和课程学习的时间安排，

并结合个人的志向和学习兴趣，规划今后的职业生涯，合理安排修读相关课程和调整自己的知识结构，为

今后就业打下坚实的基础。 

长风破浪会有时，直挂云帆济沧海。希望同学们踏实的走好每一步，揽万卷文采，汲百代精华，展示

自己的聪明才智和风采，为美好未来而奋斗！ 
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为了更好地贯彻《国家中长期教育改革和发展规划纲要（2010-2020）》和《大学英语教学指南》（教

育部 2017 年最新版）的精神，培养学生英语应用能力、学术英语交流能力和跨文化交际能力，提高学生

的综合文化素养，满足不同专业、不同层次学生的学习需求，不断提高大学英语教学水平，决定自 2020

级起，实施以下大学英语课程教学方案： 

一、课程设置 

大学英语课程包括大学英语（一）、（二）、（三）、（四）、英语专题课。大学英语（一）、（二）

共 4学分为艺术类学生必修。 

二、课程安排及学分修读要求 

除艺术类专业外的所有本科生从二级起读，修读并获得大学英语及英语专题课共 8学分。 

级别 
大一上 

（2学分） 

大一下 

（2学分） 

大二上 

（2学分） 

大二下 

（2学分） 

二级起读 大学英语（二） 大学英语（三） 大学英语（四） 英语专题课 

 

 

                                                                2020年 6月 
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第一条为贯彻落实党和国家的教育方针，遵循高等教育发展规律和人才成长规律，按照“立德树人、

能力为重、注重个性、全面发展”的人才培养方针，培养大学生的创新精神、创业意识和实践能力，促进

学生个性发展，鼓励人才冒尖，落实创新创业实践与素质拓展学分认定制度，特制定本办法。 

第二条本科生在校学习期间，除完成本科人才培养方案规定的课内必修课、选修课和实践环节学分外，

必须同时获得不低于 2个创新创业实践与素质拓展学分，达到本科人才培养方案学分的有关要求，方可取

得毕业资格。学校鼓励有条件的学生通过积极参与各项创新创业实践和素质拓展活动获得学分。 

第三条创新创业实践与素质拓展学分是指学生根据自己的特长和爱好从事课外科研、创新创业、社会

实践与志愿服务、文体艺术与身心发展、社团活动与社会工作、体育活动、专业技术培训等实践活动而取

得具有一定创新意义的智力劳动成果或其他优秀成果，且成果署名第一单位为福州大学，经学校审核认定

后给予认可的学分。 

第四条学校教务处是创新创业实践与素质拓展学分认定的组织与管理部门，负责该类学分的最终审核、

认定及检查等工作，教务处对学生获得的创新创业实践与素质拓展学分进行审批并登记进学生成绩档案。各学

院或相关部处依据具体管理的项目分别对学生所申请的相应创新创业实践与素质拓展学分进行审核把关。 

!&#  '()*+,-+./ 

第五条认定对象和有效时间 

创新创业实践与素质拓展学分获得的对象是在校全日制本科生，获取有效时间为本科生在校学习期间。 

第六条认定范围 

1.校级及以上各类竞赛活动； 

2.大学生科研训练、创新创业训练计划项目； 

3.公开发表的作品和成果（论文、知识产权、科技成果）； 

4.大学生个性素质拓展（思想政治与道德素养、社会实践与志愿服务、文体艺术与身心发展、社团活

动与社会工作、专业技术培训等）。 

第七条认定程序 

1.学校定期公布可以认定创新创业实践与素质拓展学分的项目与活动。首次公布后，以后仅对新增项

目进行审核并公布。相关部处负责的项目与活动应汇总到教务处统一公布。 

2.创新创业实践与素质拓展项目原始分原则上以一个学期为审核认定单位时间，学校原则上每学期受

理一次原始分的录入申报工作。 
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3.学生申报。学生登录学校本科教务管理系统，填写创新创业实践与素质拓展项目原始分认定申请，

并上传必要的证明材料扫描原件。 

4.各学院或活动主管相关部门初审。在规定的审核时间内，各学院或活动主管相关部门负责人对学生申报

的创新创业实践与素质拓展项目及原始分进行初审。 

5.教务处审批。教务处对经各学院或各相关部门审核通过的创新创业实践与素质拓展项目及原始分进

行审批。 

6.根据学校审批结果，学生上网申请记载创新创业实践与素质拓展学分及成绩。学生在校期间申请记

载成绩仅一次，且成绩一经审核并记入成绩档案后，学生不得申请撤消或更改。 

7.学分成绩记载。教务处依据审批所认定的创新创业实践与素质拓展项目累计原始分值及学生申请确

定成绩，并记入学生的成绩档案。 

8.学生上网查询结果。学生每学期可登录学校本科教务管理系统查询创新创业实践与素质拓展项目原

始分记录、学分认定与成绩记载情况。 

如遇特殊情况，学校可以举行临时性创新创业实践与素质拓展项目原始分评审会议，以及时评定学生

的成果。 

!0#  '(12345678 

第八条创新创业实践与素质拓展项目记入学生学籍成绩档案的课程名称为：创新创业实践与素质拓展

课程。 

第九条在学校规定的项目范围内，每个项目根据相应的获奖级别或成果优秀程度对应一个原始分值。 

学生参加不同竞赛，所获创新创业实践与素质拓展项目原始分可以累加。 

学生参加同一竞赛，同一参赛作品（或项目）在同一年度（或同一届）获得竞赛不同级别奖项，只取

获最高原始分值的 1 项作品（或项目）计算，不重复累加记分。 

学生参加同一竞赛不同赛道（或大类项目），所获原始分可以累加，但同一赛道（或大类项目）不同参赛

作品（或项目）在同一年度（或同一届）内获得不同奖项，只取获最高原始分值的 1 项作品（或项目）计算。 

其它未计算原始分值的获奖作品（或项目）只进行获奖情况记录，该获奖作品（或项目）的原始分值

按 0分标记。 

竞赛：指由竞赛主办方举办的各类竞赛，如中国“互联网+”大学生创新创业大赛、全国大学生电子

设计竞赛、中华人民共和国大学生运动会等。 

参赛作品（或项目）：指学生参加某一竞赛项目的具体参赛作品（或项目）名称，如“飞天巡警”“浮

游式太阳能超声波除藻装置”等。 

赛道（或大类项目）：指各类竞赛中设立的不同赛道（或大类项目），如中国“互联网+”大学生创

新创业大赛中设立高教主赛道、“青年红色筑梦之旅”赛道、职教赛道和萌芽版块等赛道；中华人民共和

国第九届大学生运动会(简称“第九届全国大运会”)设立田径、游泳、篮球、排球、足球、武术等大类竞赛项目。 

第十条参赛作品（或项目）涉及多个成员的，仅认定排名前八名的成员。高水平运动员参加体育类竞
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赛获得奖项不予认定创新创业实践与素质拓展学分。 

第十一条记入学生学籍成绩档案的创新创业实践与素质拓展学分 2学分，成绩记为优秀、良好、中等、

合格，纳入课程绩点计算。 

具体记载方式如下： 

9:9;<=>?@AB12>345678 

项目内容 
成绩记载方式 累计项目 

原始分值 记载学分 记载课程名称 记载成绩 

所有认定的创新

创业实践与素质

拓展项目 
2学分 创新创业实践与素质拓展课程 

优秀 8分 

良好 6分 

中等 4分 

合格 2分 

不予记载 小于 2分 

!C#  '(DEF 

第十二条各类竞赛活动 

主要包括：国际级、国家级、省部级、校级的各类竞赛。具体国家级、省级竞赛项目与级别以教务处

发文认定的竞赛项目和级别为准，校级竞赛指教务处等主管部门发文主办的竞赛。 

1GHIJKLM2NO(EFP 

级别 获奖等级或排名 
所得原始分值 

个人 集体 

国际级 

特等奖（第 1 名） 6分 5分 

一等奖、单项奖 5分 4分 

二等奖 4分 3分 

三等奖 3分 2分 

国家级 

特等奖（第 1 名） 5分 4分 

一等奖 4分 3分 

二等奖、单项奖 3分 2分 

三等奖 2分 1.5分 

省部级 

特等奖（第 1 名） 4分 3分 

一等奖 3分 2分 

二等奖、单项奖 2分 1.5分 

三等奖 1.5分 1分 

校级 

特等奖（第 1 名） 2分 1.5分 

一等奖 1.5分 1分 

二等奖、单项奖 1分 0.5分 
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第十三条大学生科研训练计划、创新创业训练项目 

学生参加并完成国家、省级大学生创新创业训练计划项目以及校级本科生科研训练计划（SRTP）项目

的全过程，且项目结题评审合格以上，可获得相应分值。 

Q1R9:9;ST+SRTPUVLM2NO(EFP 

完成内容 级别 所得原始分值 

大学生创新创业训练计划项目 

项目负责人 
国家级 4分 

省级 3分 

参加人员 
国家级 3分 

省级 2分 

SRTP 项目 
项目负责人 2分 

参加人员 1分 

第十四条公开发表的论文 

学生以第一作者在正式刊物上发表的学术论文均可获得相应原始分。学术论文发表以正式出版为准。 

WXYPZ[LM2NO(EFP 

项目 获奖名称和等级 所得原始分值 

论 
 
文 

顶级、卓越期刊上发表 第一作者 8分 

一类核心期刊上发表 第一作者 5分 

国内外核心期刊上发表 第一作者 2分 

其它 CN号学术刊物上发表 第一作者 1分 

第十五条知识产权 

知识产权主要包括第一专利人申请的发明、实用新型、外观专利、著作权以及知识产权转让等，专利、

著作权获准以正式的专利、著作权证书为准。 

\]^_LM2NO(EFP 

获奖名称和等级 所得原始分值 

发明专利 第一专利人 8分 

实用新型专利、著作权 第一专利人 3分 

外观专利 第一专利人 2分 

专利转让 第一专利人 6分 

第十六条科技成果 

科技成果的内容主要包括：国家、省级科技活动以及各种产品、软件、课件等技术成果获得鉴定和转

让等。产品、软件、课件等技术成果转让，以双方鉴定的技术成果转让合同书和打入学校的转让经费为准；

产品、软件、课件的技术成果鉴定，以校级以上组织的专家鉴定会形成的科技成果鉴定文件为准。 
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项目 获奖名称和等级 所得原始分值 

国家级 
科技活动 特等奖、一等奖、二等奖、三等奖 第一负责人 8分 

省级 
科技活动 

特等奖、一等奖 第一负责人 8分 

二等奖、三等奖 第一负责人 6分 

产品 
软件 
课件 

技术转让 第一转让人 3分 

开发转让 第一开发人 2分 

一般性研制 第一研制人 1分 

第十七条思想成长 

学生参加党校、团校培训等思想引领类活动表现优秀，获得全国、省级、校级荣誉的，可获得相应的

创新创业实践与素质拓展原始分值。 

bc3dLM2NO(EFP 

项目 获奖等级 所得原始分值 

“青马班”优秀学员 

国家级 2分 

省级 1分 

校级 0.5分 

第十八条社会实践 

学生在“三下乡”社会实践活动中表现突出，获得全国、省级、校级表彰的，可获得相应的创新创业

实践与素质拓展原始分值。 

ef<=LM2NO(EFP 

项目 获奖等级 所得原始分值 

大学生志愿者暑期“三下乡”社会实践

活动优秀个人 

国家级 1.5分 

省级 1分 

校级 0.5分 

第十九条志愿公益 

志愿公益主要包括文明督导、支教助残、社区服务、公益环保、赛会服务等活动。学生参加学校组织

的各类志愿公益项目，获得全国、省级、校级荣誉的，可获得相应的创新创业实践与素质拓展原始分值。 
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项目名称 获奖级别 所得原始分值 备注 

志愿服务项目大赛、公益

创业赛 

国家级 3分 
项目成员前 

2 名予以加分 省部级 2分 

校级 1分 

日常志愿服务活动 

四年获得 300小时志愿

服务时长 2分 
以志愿汇平台累计服

务时长计算 四年获得 200小时志愿

服务时长 1分 

第二十条文体活动 

学生参加学校组织的文艺、体育、人文素养等各类校园文化活动，获得国际、全国、省级、校级荣誉

的，可获得相应的创新创业与素质拓展原始分值。具体国家级、省级文体活动项目与级别以教务处发文认

定的竞赛项目和级别为准。 

[jJKLM2NO(EFP 

级别 获奖等级或排名 
所得原始分值 

个人 集体 

国际级 
特等奖、一等奖 4分 3分 

二等奖、三等奖 3分 2分 

国家级 
特等奖、一等奖 3分 2分 

二等奖、三等奖 2分 1分 

省部级 
特等奖、一等奖 2分 1分 

二等奖、三等奖 1分 0.5分 

第二十一条社会工作 

社会工作指在校内党团学（含学生社团）组织的工作任职履历。学生在社会工作中表现优异，并取得

国家、省级或者校级表彰的，可获得相应的创新创业实践与素质拓展原始分值。 

efklLM2NO(EFP 

项目名称 级别 所得原始分值 备注 

优秀学生干部、团干部、团员

等先进个人 

国家级 2分 

 省级 1分 

校级十佳 0.5分 

优秀学生社团 

国家级 2分 
学生社团骨干排名前 2

名予以加分 省级 1分 

校级五星、四星社团 0.5分 
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第二十二条专业技术特长 

专业技术特长指学生通过自身努力参加专业培训及其它活动所获得各种专业证书（指在人力资源社会

保障部最新公布的《国家职业资格目录》内的专业技术人员职业资格证）。国家级证书 2学分/项、省部级

证书 1学分/项。 

!m#  no>pq 

第二十三条实行创新创业实践与素质拓展学分检查制度。教务处定期对记载的创新创业实践与素质拓

展项目原始分进行检查。 

第二十四条学院成立创新创业实践与素质拓展学分审查领导小组，负责创新创业实践与素质拓展学分

认定初审工作。 

第二十五条凡经查实弄虚作假者，取消该项目所得分值，报学校教务处和学生工作部以作弊处理，有

关责任人按学校有关规章制度处理。 

!r#  s% 

第二十六条创新创业实践与素质拓展学分的实施，对促进教育教学改革有重要作用。各学院应认真组

织教师和学生学习管理办法及有关细则，并落实本学院创新创业实践与素质拓展学分实施的具体措施。 

第二十七条教务处负责本科教学信息管理系统开发、维护以及各单位管理人员的业务培训，确保数据

安全。 

第二十八条本办法自 2021 级学生开始执行，原《福州大学本科生创新创业实践与素质拓展学分认定

管理实施办法》（福大教〔2016〕66号）继续适用于 2017、2018、2019、2020 级本科生，待以上四届学

生毕业后自动废止。 

第二十九条本办法由教务处负责解释。 
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GHI.;JKL(MNO 

福州大学电气工程与自动化学院是在原电气工程系的基础上，经过学科重组后于 2003 年 6 月成立。

电气工程系的前身为福州大学电机系，创建于 1958 年，为我校建校首批设置的五个系之一。学院现有总

建筑面积 1万 7千多平方米，设有电气工程系、电力工程系、自动化系、应用电子系、建筑电气系、电工

电子学科部、实验教学中心。 

学院目前拥有两个一级学科：电气工程（福建省特色重点学科）、控制科学与工程（福建省重点学科）。

学院设有电气工程一级学科博士点、电气工程博士后科研流动站；面向两个一级学科招收各类硕士研究生，

设置的硕士点有：电气工程一级学科学术型硕士点、控制科学与工程一级学科学术型硕士点、电气工程领

域专业学位硕士点、控制工程领域专业学位硕士点。其中电气工程一级学科学术型硕士点包含电机与电器、

电力电子与电力传动、电力系统及其自动化、高电压与绝缘技术、电工理论与新技术五个二级学科硕士点，

其它硕士点按一级学科招生。学院现有电气工程及其自动化、自动化、建筑电气与智能化、智能电网信息

工程和储能科学与工程 5个本科专业。学院同时拥有智能配电网装备福建省高校工程研究中心、福建省电

器智能化工程技术研究中心、福建省新能源发电与电能变换重点实验室、福建省工业自动化工程技术研究

中心、工业自动化控制技术与信息处理福建省高校重点实验室、福建省电器行业技术开发基地、福建省医

疗器械行业技术开发基地、福建省工业大数据应用服务型制造公共服务平台、福建省研究生培养创新基地

和福建省专业学位研究生联合培养示范基地，是目前省内具有最完整学科领域与培养体系的电气工程学科

和省内一流的控制科学与工程学科。 

学院师资力量雄厚，现有专任教师 100 人，其中国家级人才 2 人，省级以上人才 11，教指委委员 1

人；教授 24人，副教授 48人；博士生导师 13人，硕士生导师 82人；具有海外背景 34人，具有博士学

位 87人。（2022年 12月统计数据）。 

学院围绕学校的办学特色，坚持开放式办学，面向社会需求走产学研合作、教学与科研相结合的办学

特色之路，努力为区域经济社会发展服务。学院通过科技合作及合作办学等方式开展产学研合作的各类项

目，目前与企业共建本科实验室、学生实践基地、设立企业奖助学金、开展学生预就业培养模式等。加强

对外合作与交流，目前与德国凯泽斯劳滕理工大学进行本科“双学位”联合培养、与台湾元智大学和台湾

科技大学开展“双联”培养模式。学院经过近 60 年的发展，培养了大批基础扎实、知识面广、适应能力

强的高级电气工程及自动化领域专业人才，得到就业单位的一致好评，多年来学院就业率均名列全校前茅。

目前在校本科生 1711人，硕士研究生 895人、博士研究生 50人。（2022年 12月统计数据）。 

全院教职员工齐心协力，学院已建设成为具有特色学科优势、产学研联合办学特点的学院，电气工程
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列入福建省一流学科——高原学科建设计划。今后学院将根据学校的总体目标不断推进学院事业快速发

展，以学科发展为主线，以团队建设为中心，以国际化办学为突破，全面提升学院的办学水平、科研能力，

加快“双一流”建设步伐，向着创建国内外一流学科的宏伟目标大步迈进。 
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JKLP9OQ 

自动化专业于 2021 年入选省级一流本科专业建设点。本专业注重培养响应社会发展需要，具备扎实

系统的基础理论知识与自动化工程领域专业知识，具有良好的综合素质、较强工程实践能力、自学能力、

适应能力和创新意识，在国民经济和科研各部门中从事运动控制、过程控制、制造系统自动化、自动化仪

表和设备、新型传感器、人工智能与机器人控制、自动化软件技术等领域的科学研究、技术开发、工程设

计、系统运行管理与维护、教育和管理决策等工作的高素质工程科技人才。 
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$¨pIªJA!f 6$ÚP�W���!ö?�0�åµ¶S$­ 4$Ú!å$�n�­ 2$Ú� 
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3.¶�45öa?A! 10$Ú 

(1)opo0Ob���Õ>ö?A! 2$Ú 

$¨pIªJAKL!f 2 $ÚPopo0Ob���Õ>ö?g®¯ 2 {M²UVDA$Ú&○1$

¨sNOPÇQÉ$.S¨opo0Ob���Õ>$Úè#��O¦RJS0PgEô#UV$Ú4○2$

¨!TU/0/V�IPopo0­Obö� 

(2) ä$S!.üýöaïL 8$Ú?WîlÚ�H�!ö$Ú 

�ö 
i+ 

0åöaÿ! "åöaÿ! 
$ 
Ú 
@ 

$÷@ 
y 
$ 
÷ 

s

¹

(

Ú 

�

I 
$

ª 

ì 
$ 
÷ 

�0 
O 
� 

; 
� 

opo0Ob���Õ>ö?A! 2$Ú 

]= 
QXYopI��o

0Ob 

Practice of Design and 
Entrepreneurship for 
Automation 

2 2y    2 6 

ä$Söa?A! 4$Ú 

]= ]=|%� PLC  Electrical Control Technology 
and PLC 

2 32 6  4 1 5 

]= ]2,aTU Fundamentals of Electrical 
Engineering 

3 48   4 1 7 

]= 
c�É@�ÚÛ�X

Y 
Energy Big Data Analysis and 
Mining 

2 32  6 4 1 7 

.üöa?A! 4$Ú 

]= ���I��|% Robot Model and Control 2 32   4 1 6 

]= ��$f Machine Learning 2 32   4 1 6 

]= I�©�|%�Í�
AA 

Theory and Application of 
Model Predictive Control 2 32   4 1 7 

!)#*+,-./0 

�ö 
i+ 

0åöaÿ! "åöaÿ! 
$ 
Ú 
@ 

y@ $÷ 
s¹

(Ú 
�I 
$ª 

#$ )*&'Obö Practical Course of Ideology 
and Politics 

2 2  2 4 

3z 3z�c Military Skill 2 2  2 1 

�] 
0º 

]=,aOb A 
Electrical Engineering Practice 
A 

2 2  2 3 

�] 
0º �8%~,aZ[ A 

Training of Mechanical and 
Manufacturing Engineering A 

2 2  2 5 

<� É$<�O� Ak;m Experiments of College Physics 
A (Part I) 

1.5  36 2 2 

<� É$<�O� Ak¯m Experiments of College Physics 
A (Part II) 

1  24 2 3 
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�ö 
i+ 

0åöaÿ! "åöaÿ! 
$ 
Ú 
@ 

y@ $÷ 
s¹

(Ú 
�I 
$ª 

]= ]�O�  
Experiments of Electric 
Circuits 

1  24 2 2 

]= I�]ïI��O�  
Design Experiments of Analog 
Electronics 

1 1  2 3 

]= 
@ð�]ï��P_O

� 

Electrical and Electronics 
Engineering Comprehensive 
Practice 

1.5 1.5  2 4 

]= Q|O�k;m 
Experiments of Automatic 
Control (Part I) 

0.5  12 2 4 

]= Q|O�k¯m 
Experiments of Automatic 
Control (Part II) 

0.5  12 2 5 

]= 
ñ|%�Q�wAAö

aI�  
Course Design of MCU’s 
Principle and Application 

2 2  2 5 

]= {X|%��OZ  
Motion Control System 
Practice 

 2 2  2 6 

]= }a|%��öaI� 
Course Design of Process 
Control System 

1.5 1.5  2 6 

]= ���|%��OZ 
Computer Control System 
Practice 

2 2  2 7 

]= QXYP_Ob 
Automation Comprehensive 
Practice 

4 4  2 7 

]=  0Of Graduation Internship 3 3  2 7 

]=  0I�kÍåm Graduation Project (Thesis) 9 13.5  2 8 

þ� 36.5 38.5 108 / / 
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课程体系对毕业要求的支撑关系表 

序

号 
课程 
名称 

毕业要求
1 毕业要求 2 毕业要求 3 毕业要求 4 毕业要求 5 毕业要求

6 
毕业

要求 7 
毕业

要求 8 
毕业要求

9 
毕业要求

10 
毕业要求

11 
毕业要求

12 

毕业

要求
13 

1-1 1-2 1-3 2-1 2-2 2-3 2-4 3-1 3-2 3-3 3-4 4-1 4-2 4-3 4-4 5-
1 

5-
2 

5-
3 

5-
4 

6-
1 

6-
2 

6-
3 

7-
1 

7-
2 

8-
1 

8-
2 

9-
1 

9-
2 

9-
3 

10
-1 

10
-2 

10
-3 

11
-1 

11
-2 

11
-3 

12
-1 

12
-2 

12
-3 

13
-1 

13
-2 

1 形势与政策 √ √ √                    √  √  √              

2 思想道德与

法治 √ √ √                    √    √              

3 中国近现代
史纲要  √ √ √                        √              

4 马克思主

义... √ √ √                        √              

5 习近平新时

代... √ √ √                        √              

6 毛泽东思

想... √ √ √                        √              

7 军事理论  √ √ √                        √              

8 大学英语                                   √       

9 英语专题课                                  √ √      

10 体育                                √           

11 就业与创
业...                        √  √  √ √            

12 大学生职
业...                        √       √ √       √  

13 大学生心理

健康...                                       √  

14 大学应用写
作                                 √        

15 工程制图 E     √                                     

16 Pyt√on    √                                     
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序

号 
课程 
名称 

毕业要求
1 毕业要求 2 毕业要求 3 毕业要求 4 毕业要求 5 毕业要求

6 
毕业

要求 7 
毕业

要求 8 
毕业要求

9 
毕业要求

10 
毕业要求

11 
毕业要求

12 

毕业

要求
13 

1-1 1-2 1-3 2-1 2-2 2-3 2-4 3-1 3-2 3-3 3-4 4-1 4-2 4-3 4-4 5-
1 

5-
2 

5-
3 

5-
4 

6-
1 

6-
2 

6-
3 

7-
1 

7-
2 

8-
1 

8-
2 

9-
1 

9-
2 

9-
3 

10
-1 

10
-2 

10
-3 

11
-1 

11
-2 

11
-3 

12
-1 

12
-2 

12
-3 

13
-1 

13
-2 

17 高等数学 A    √ √   √                                 

18 线性代数与

解析几何    √ √   √                                 

19 概率论与数

理统计    √ √   √                                 

20 大学物理    √ √   √                                 

21 学科导论     √                              √     √  

22 电路（一）      √  √ √       √       √                  

23 模拟电子技

术       √  √ √       √       √                  

24 数字电子技

术       √  √ √       √       √                  

25 微控制器原

理及应用      √  √ √       √       √                  

26 自动控制原

理 A      √  √ √       √       √                  

27 电力电子技

术 B       √   √ √      √        √                

28 传感器与检

测技术       √   √ √      √        √                

29 现代控制理

论       √   √ √      √        √                

30 计算机控制

技术       √   √ √      √        √                

31 运动控制       √   √ √      √        √                

32 过程控制...       √   √ √      √        √                
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序

号 
课程 
名称 

毕业要求
1 毕业要求 2 毕业要求 3 毕业要求 4 毕业要求 5 毕业要求

6 
毕业

要求 7 
毕业

要求 8 
毕业要求

9 
毕业要求

10 
毕业要求

11 
毕业要求

12 

毕业

要求
13 

1-1 1-2 1-3 2-1 2-2 2-3 2-4 3-1 3-2 3-3 3-4 4-1 4-2 4-3 4-4 5-
1 

5-
2 

5-
3 

5-
4 

6-
1 

6-
2 

6-
3 

7-
1 

7-
2 

8-
1 

8-
2 

9-
1 

9-
2 

9-
3 

10
-1 

10
-2 

10
-3 

11
-1 

11
-2 

11
-3 

12
-1 

12
-2 

12
-3 

13
-1 

13
-2 

33 控制系统建

模与仿真       √   √ √      √        √                

34 工程项目管

理概论                                    √ √ √   

35 专家系列讲

座               √ √                  √  √      

36 专业选修课             √      √                    √ √ 

37 
自动化创新

设计与创业

实践 
           √  √                      √ √    

38 思想政治实

践课               √            √   √           

39 军事技能                √            √   √           

40 电气工程实
践 A            √        √        √   √          

41 机械制造工

程训练 A            √        √        √   √          

42 大学物理实
验            √        √        √   √          

43 电路实验    √ √               √    √        √         

44 模拟电子设

计性              √     √   √   √        √         

45 数字与电子

技术综合..             √     √   √   √        √         

46 自控实验             √     √   √   √        √         

47 微控制器 ...
课设              √ √    √   √    √       √     √   
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序

号 
课程 
名称 

毕业要求
1 毕业要求 2 毕业要求 3 毕业要求 4 毕业要求 5 毕业要求

6 
毕业

要求 7 
毕业

要求 8 
毕业要求

9 
毕业要求

10 
毕业要求

11 
毕业要求

12 

毕业

要求
13 

1-1 1-2 1-3 2-1 2-2 2-3 2-4 3-1 3-2 3-3 3-4 4-1 4-2 4-3 4-4 5-
1 

5-
2 

5-
3 

5-
4 

6-
1 

6-
2 

6-
3 

7-
1 

7-
2 

8-
1 

8-
2 

9-
1 

9-
2 

9-
3 

10
-1 

10
-2 

10
-3 

11
-1 

11
-2 

11
-3 

12
-1 

12
-2 

12
-3 

13
-1 

13
-2 

48 运动控制系

统实训              √ √    √   √    √       √     √   

49 过程控制系

统课设              √ √    √   √    √       √     √   

50 计算机控制

系统实训              √ √    √   √    √       √     √   

51 自动化综合
实践              √ √    √   √    √       √     √   

52 毕业实习            √   √     √   √      √        √  √  

53 毕 业 设 计

（论文）              √ √    √   √            √ √   √  √ 
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RS23TU 

自动化专业培养方案一共由六部分组成，分别是学制与授予学位、培养目标、毕业要求、核心课程、

毕业最低学分、课程设置和各教学环节安排。 

学制与授予学位：实行 4-6年弹性学习制。基本修业年限为 4年，允许符合条件的学生延长学习年限。

本专业的学生在符合学位授予条件后可以获得工学学士学位。 

培养目标：旨在对该专业毕业生在毕业后 5 年左右能够达到的职业和专业成就的总体描述，并明确

本专业人才定位、服务领域和毕业生的职业能力。 

毕业要求：毕业要求是对学生毕业时应该掌握的知识和能力的具体描述，包括学生通过本专业学习所

掌握的知识、技能和素养。 

核心课程：包含本专业的专业基础课和必修课。 

毕业最低学分：本专业毕业的最低学分为 168学分，其中课堂教学 131.5学分、集中性实践环节 36.5

学分（毕业设计（论文）9学分）。 

课程设置和各教学环节安排: 课程设置和各教学环节总体上分为课堂教学、实践教学。课堂教学所对

应的课程分为必修课和选修课，其中必修课包含通识教育必修课、学科基础必修课、专业必修课；选修课

包含通识教育选修课、专业选修课、跨学科课程、本硕博课程以及创新创业实践与素质拓展课。实践教学

对应集中性实践环节。 

（一）通识教育必修课：是拓展本专业学生视野，使学生兼备人文素养与科学素养的课程，课程安

排在第 1学期至第 4学期进行修读，须修读取得合格成绩并获得 35学分。 

（二）学科基础必修课：是本专业学生必须修读的基础理论、基本知识和基本技能的学科基础课程，

课程安排在第 2学期至第 6学期进行修读，须修读取得合格成绩并获得 50.5学分。 

（三）专业必修课：是与本专业知识、技能直接联系的重要课程，是保证本专业专门人才培养的根

本。课程安排在第 4学期至第 6学期进行修读，须修读取得合格成绩并获得 22学分。 

（四）通识教育选修课：为了丰富工科学生人文社科方面的知识，培养方案中规定须在面向全校开

设的文社科类校选课中选修部分课程。选修时间和选修课程可以自行安排，取得合格成绩并至少获得 6学

分。 

（五）专业选修课：是学生根据自己的需要，有选择地学习的课程，以调整自己的专业知识结构。

学生在修读本专业学科基础课、专业必修课的同时，选择专业选修课修读。专业选修课选修时间一般安排

在第 5学期至第 7学期进行学习，至少须修读取得合格成绩并获得 8学分。 

（六）跨学科课程和本硕博课程：是贯彻因材施教、分类指导的思想，尊重学生的个性发展，提高

个性化教育模块的学分比重阈值。选修时间一般安排在第 5学期至第 7学期进行学习，需要至少修读 4学

分跨学科课程和 4学分本硕博课程。 

（七）创新创业实践与素质拓展课：是以培养大学生的创新精神、创业意识和实践能力。学生在校

期间应修满 2学分的创新创业实践与素质拓展课，选修时间安排在第 6学期进行学习。学生也可通过参与
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各项创新创业实践和素质拓展活动获得学分，具体要求详见《福州大学本科生创新创业实践与素质拓展学

分认定管理实施办法》。 

（八）集中性实践环节：包含实验、实训、实践、课程设计、毕业实习、毕业设计等内容,是为训练

和培养学生的工程实践能力、实验技能、对专业的认知、分析思考与创新能力而开设的课程，修读时间贯

穿整个大学学习阶段。本专业学生必须修读取得合格成绩并获得集中性实践环节的全部 36.5学分。其中毕

业实习、毕业设计等内容在修读时可根据自己的实际情况按以下办法进行。 

1、毕业实习 

是在学习专业课程之后进行的理论联系实际,应用和巩固所学专业知识的一项重要实践环节。是培养

学生能力和技能的一个重要手段。通过实习，加深对所学专业方向相关企业的认知，增强对社会的适应性，

为毕业后走向工作岗位，实现社会角色的转变打下基础。毕业实习可以在学院的安排下到与所学专业方向

相关企业，并在指导教师（企业教师、学院指派教师）的指导下进行实践活动。也可以自行联系实习单位，

但应按教务处相关文件规定申请，获得批准后方可到企业实习，在企业教师的指导下开展实践活动。毕业

实习安排在第 7学期进行，为期 3周。实习期间应按实习教学大纲及学校、企业的有关规定开展实践活动，

写好实习日记，实习报告等，完成毕业实习的教学环节，经考核合格可以获得毕业实习学分。 

2、毕业设计 

是教学培养方案中最后一个综合性实践教学环节，是学生综合运用所学的基础理论、专业知识、基

本技能独立开展设计工作的初步尝试，是学生对所学知识和技能进行系统化、综合化运用、总结和深化的

过程。毕业设计安排在第 8学期进行，为期 13.5周。一般是在教师的指导下在校内完成。也可以到拟就业

的企业或自行联系毕业设计单位，但应按教务处相关文件规定申请，获得批准后方可到企业并在企业教师

的指导下进行毕业设计，毕业设计报告必须符合学校的规范要求。通过毕业设计可以检查学生的思维能力、

创造能力、实践能力的深度。通过毕业答辩考核，成绩合格者可以获得毕业设计学分。 

 

修读注意事项： 

1、本专业获取毕业资格的规定：必须在最多在校年限内（六年）修读 167学分，并按培养方案要求

完成各模块的修读学分。 

2、必修课程是每位学生都必须修读的，不合格必须重修；选修课程可以重修或重选其他课程。 

3、在开课学期学生如未通过非实验课的必修课程考试，在下一学期期初均安排一次补考，补考后仍

未合格则必须重修。选修课程没有安排补考。对于独立设课的实验课（如大学物理实验、电路实验等）、

集中性实践环节课程以及毕业实习、毕业论文（设计）等，没有安排补考，不合格必须重修。 

4、学生本人在教务网上完成选课。15人以下的选修课程原则上停开，选了停开的课程，可进行重选。

如有任何疑问，应及时向教学部门咨询。 
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VW-.NO 

课程名称：电路（一） 

英文名称：Electric Circuits(Part I) 

开课学期：第一学年第二学期 

学分/学时：5学分/80学时 

课程类型：学科基础必修课 

先修课程：高等数学、大学物理 

选用教材：邱关源. 《电路》（第五版） 高等教育出版社，2006 

主要参考书：1．陈希有. 《电路基本理论》 高等教育出版社，2003  

课程性质和目的：《电路》是电子与电气信息类本科专业一门重要的技术基础课，是电气工程与自动化学

院各专业必修主干课。它是电子与电气信息类所有专业的后续技术基础课和专业基础课的基础。《电路》

是一门理论严谨，逻辑性强的课程，有广阔的工程背景，通过本课程的学习，对培养学生辩证思维能力，

树立理论联系实际的科学作风和提高分析问题解决问题的能力，提高学生的业务素质，都有重要的作用。

要求学生能掌握电路的基本理论，分析电路的基本方法和进行实验的初步技能，为今后的课程打下必要的

理论基础。 

主要内容：电路模型、电路定律、电路等效变换、电路的一般分析方法、电路定理、动态电路、向量法、

正弦稳态电路、耦合电感电路、电路的频率响应、三相电路、非正弦周期电路、电路的矩阵形式。 

 

课程名称：模拟电子技术 

英文名称：Analogue Electronic Technique 

开课学期：第二学年第一学期 

学分/学时：4学分/64学时 

课程类型：学科基础必修课 

先修课程：高等数学、电路 

选用教材：童诗白、华成英. 《模拟电子技术基础（第 5 版）》  高等教育出版社，2015 

主要参考书：华成英. 《模拟电子技术基础（第五版）学习辅导与习题解答》，高等教育出版社,2015 

课程性质和目的：通过课程教学，培养学生具有阅读模拟电子装置的电路原理图和分析模拟电子线路的基

本能力；具有初步设计模拟电子线路的能力；具有查阅集成电路手册和利用模拟器件的能力。通过课程教

学，使学生善于利用所掌握的模拟电子技术知识，分析和解决生产实际中所出现的技术问题；善于利用所

掌握的模拟电子知识进行电子新产品，电气设备相关产品电子回路的研制、开发。 

主要内容：常用半导体器件、基本放大电路、集成运算放大电路、放大电路的频率响应、放大电路中的反

馈、信号的运算和处理、波形的发生和信号的变换、功率放大电路、直流电源和模拟电子电路读图。 
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课程名称：数字电子技术 

英文名称：Digital Electronic  Technique 

开课学期：第二学年第二学期 

学分/学时：3.5学分/56学时 

课程类型：学科基础必修课 

先修课程：电路、模拟电子技术 

选用教材：阎石. 《数字电子技术基础》（第六版） 高等教育出版社， 2016  

主要参考书：康华光. 《电子技术基础(数字部分)》（第 6版） 高等教育出版社，2014 

课程性质和目的：通过学习，学生必须具备以下能力：具有阅读数字电子装置电路原理图的初步能力；具

有分析逻辑电路的能力；具有设计简单逻辑电路的能力；具有查阅数字集成电路手册的能力。通过学习，

学生必须具备以下素质：善于利用所掌握的数字电子技术知识，分析和解决生产过程中所出现的技术问题；

善于利用所掌握的数字电子技术知识，研制开发新产品，并使产品的性能价格比最高。 

主要内容：半导体的基本知识和基本理论、数制与码制、正逻辑与负逻辑，逻辑变量与逻辑函数、与或非

三种基本逻辑运算、组合和时序、同步和异步、编码和译码以及脉冲触发、数码寄存、计数、分频、A/D

和 D/A转换等基本概念：正确掌握逻辑问题的几种描述方法、逻辑函数基本定律的运用、逻辑函数的化简

和变换，以及利用波形图、驱动方程、状态方程分析逻辑电路等基本分析方法。 

 

课程名称：微控制器原理及应用 

英文名称：Principles and Applications of MCU 

开课学期：第二学年第二学期 

学分/学时：3.5学分/56学时 

课程类型：学科基础必修课 

先修课程：电路、模拟电子技术、数字电子技术、C语言 

选用教材：王武、蔡逢煌编著，嵌入式系统技术基础与实践（自编教材），2016 
主要参考书：王宜怀，张书奎，王林，吴瑾编著. 嵌入式技术基础与实践（第二版），清华大学出版社，

2011. 

课程性质和目的：该课程的教学目标是使学生能够掌握单片机的基本概念和原理，使学生能够掌握和使用

最新的单片机设计方法和典型开发工具。通过课程学习和实验，学生应能够熟悉一种典型的单片机体系结

构，掌握一套主流的开发工具，熟练使用一门开发语言，使学生具备单片机系统软、硬件开发设计的基本

能力。 

主要内容：单片机系统的基本概念和原理；一种主流的微控制器的内部模块工作原理、操作方法和编程结

构；内部模块至少包含：时钟模块、CPU 模块、看门狗模块、GPIO 模块、定时器模块、中断管理模块、

PWM模块、AD转换模块、串行通信模块（SCI）；一种主流的开发工具的使用方法；单片机系统软件工

程的基本设计方法；单片机系统接口的基本设计方法；使用一门开发语言（C语言）进行单片机系统开发

的基本能力。 
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课程名称：自动控制原理 A 

英文名称：Principles of Automatic Control A 

开课学期、学分/学时： 

自动控制原理 A（上）：第二学年第二学期，4学分/64学时 

自动控制原理 A（下）：第三学年第一学期，2学分/32学时 

课程类型：学科基础必修课 

先修课程：高等数学、电路、大学物理、模拟电子技术 

选用教材：胡寿松. 自动控制原理（第 7版）， 科学出版社，北京，2019年 

主要参考书：张爱民 主编. 自动控制原理 (第 2版)，清华大学出版社，2019年 

课程性质和目的：自动控制原理是分析与设计控制系统的理论基础，是控制或自动化类专业的核心课程。

通过学习，学生可以全面系统地掌握自动控制技术领域的基本概念、基本规律和基本分析与设计方法，培

养辨证思维能力和综合分析问题能力，为进一步学习复杂控制理论打下较为坚实的基础。  

主要内容：课程全面地阐述了自动控制的基本理论，分别介绍线性定常系统、非线性系统以及采样控制系

统的基本分析和研究方法。线性定常系统以单输入单输出系统为主，内容包括自动控制系统的建模、自动

控制系统的分析（时域分析法，根轨迹法和频率分析法）和自动控制系统设计（校正）。非线性系统介绍

工程实际中常见的非线性特性及基于描述函数法和相平面法的分析方法，以及改善非线性系统性能的方

法。采样控制系统主要讨论 Z变换理论对离散信号的分析基础，指出应用线性理论分析系统性能的方法与

连续系统的相似性，并重点介绍数字控制器的直接设计方法。 

 

课程名称：电力电子技术 B 
英文名称：Power Electronics Technology 

开课学期：第三学年第一学期 

学分/学时：3学分/48学时 

课程类型：专业必修课 

先修课程：电路、模拟电子技术、数字电子技术 

选用教材：王兆安，刘进军 主编. 电力电子技术（第 5版），机械工业出版社，2009. 

主要参考书：陈坚 编著. 电力电子学电力电子变换和控制技术（第二版），高等教育出版社，2005. 

课程性质和目的：《电力电子技术》是电气工程与自动化学院的学科基础课程，是各专业本科生必修的一

门主干课程。它以电子技术在电气工程领域的应用为背景，研究和探讨非线性、时变功率电子开关电路中

的理论、方法与基本规律。通过课程教学，使学生熟悉并理解常用电力电子器件的基本结构、开关性能参

数及其基本应用知识；熟悉并理解基本电力电子电路的结构、工作原理；掌握电力电子电路的主要分析方

法与基本电路参数的设计知识；理解电力电子电路的主要控制方法与控制电路的基本技术要求；培养学生

具备进行实际电力电子电路的分析能力；具备从事电力电子工程基础技术水平的能力；具备综合运用所学

的基本理论和知识解决工程实际问题的能力。 

主要内容有：电力电子器件；AC/DC 整流器电路；DC/DC 变换器电路；交流电力控制电路和交交变频电
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路；DC/AC逆变器电路；PWM控制技术；软开关技术；功率变换器中的磁性元件设计；电力电子技术应

用等。 

 

课程名称：传感器与检测技术 

英文名称：Sensor and Detecting Technology 

开课学期：第三学年第一学期 

学分/学时：3学分/48学时 

课程类型：专业必修课 

先修课程：电路、模拟电子技术、数字电子技术 

选用教材：梁森. 自动检测技术及应用（第 2版），机械工业出版社，2015 

主要参考书：徐科军. 传感器与检测技术（第 3版），电子工业出版社，2011 

课程性质和目的：本课程以信息的传感、转换、处理为核心，按传感器的工作原理讲述各类传感器的工作

原理、结构、特性、检测电路和应用，同时对传感器的补偿和抗干扰技术等进行了讲述。通过学习，培养

学生选择传感器和检测电路的能力，为学生从事检测系统的分析和设计打下基础，并且对自动检测系统中

的技术问题具有一定的分析和处理能力。 

主要内容：检测与转换技术的理论基础，仪表的性能指标，测量误差；各种传感器的功能、使用条件、传

感器的测量电路、传感器的等效电路、对非线性温漂的补偿方法以及随机噪声的处理方法；传感器在现代

检测系统中的综合应用。 

 

课程名称：现代控制理论 

英文名称：Modern Control Theory 

开课学期：第三学年第二学期 

学分/学时：3学分/48学时 

课程类型：专业必修课 

先修课程：自动控制原理、线性代数 

选用教材：刘豹，唐万生. 现代控制理论（第三版），机械工业出版社，2016.  
主要参考书：俞立. 现代控制理论，清华大学出版社，2007. 

课程性质和目的：《现代控制理论》是自动化专业的专业核心课程,是学习最优控制，系统辨识，自适应 

控制等现代控制理论课程的先修课程。通过本课程的学习将增加学生关于自动控制系统理论的基础知识， 

为学生今后学习、研究和应用现代控制理论打下必要的基础。 

主要内容：控制系统的状态空间表达式的建立和求解方法；线性控制系统的能控性与能观性判别；稳定性

与李雅普诺夫方法；线性定常系统的综合设计，状态观测器和状态反馈控制系统的设计方法；线性二次型

最优控制；MATLAB 环境下线性系统理论仿真实现；现代控制理论在单倒立摆控制系统设计中的应用实践。 
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课程名称：计算机控制技术 

英文名称：Computer Control Technology 

开课学期：第三学年第二学期 

学分/学时：3学分/48学时 

课程类型：专业必修课 

先修课程：自动控制原理、单片机原理及应用 

选用教材：刘建昌、关守平 等著，计算机控制系统（第 2版），科学出版社，2016. 

主要参考书：  

1、朱晓青. 数字控制系统分析与设计（第 2版），清华大学出版社，2018 

2、刘彦文. 计算机控制系统，科学出版社，2019. 

课程性质和目的：随着计算机和控制技术的发展，在控制工程实践中广泛采用基于各类计算机的数字式控 

制器。数字控制相对于传统的模拟控制，具有可灵活编程和修改、可实现复杂算法和智能化等方面的优势， 

因而成为控制工程师必备的技术手段。本课程研究的是对于实际的工程系统，如何设计一个基于计算机、 

嵌入式系统的控制方案，使得系统按预期的规律或性能指标来运行。通过课程学习，要求学生掌握计算机 

控制系统的定义、基本概念和基本结构，熟悉控制工程中数字控制系统的性能特点和分析方法，掌握数字 

控制系统的基本理论和具体设计方法，了解数字控制的发展概况、目前的研究方向及应用情况。课程教学 

重点是基于离散时域的 PID控制和基于状态空间的控制器设计方法；课程教学难点是基于多项式模型的极 

点配置设计法和自校正控制系统设计。 

主要内容：计算机控制系统的定义，特点，结构类别，发展概况；连续域-离散化设计方法：讲授连续控制

器的离散化方法，数字控制系统的模拟化设计；数字式 PID控制器的设计及其改进；基于状态空间模型的

设计方法：离散状态空间模型、状态反馈观测器、定点伺服控制、扰动抑制；基于多项式模型的设计方法：

系统的多项式模型描述，基于极点配置的设计，参数辨识的最小二乘法及投影算法，零极点配置自校正控

制，自校正 PID控制；模型预测控制初步：模型预测控制原理、动态矩阵控制、广义预测控制。 

 

课程名称：运动控制 

英文名称：Motion Control System 

开课学期：第三学年第二学期 

学分/学时：4学分/64学时 

课程类型：专业必修课 

先修课程：电路、电力电子技术、自动控制原理 

选用教材：阮毅、陈伯时著. 电力拖动自动控制系统（第 4版），机械工业出版社，2009. 

主要参考书：  

1、杨耕，罗应立. 电机与运动控制系统（第 2版），清华大学出版社，2014. 

2、洪乃刚. 电机运动控制系统，机械工业出版社，2015. 

3、曹永娟. 电机与拖动控制实验及其 MATLAB仿真，清华大学出版社，2014. 
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课程性质和目的：本课程是自动化专业的核心专业课之一。随着自动化教学改革的深入，自动化专业中的

电机学、电机拖动基础、直流调试系统、交流调试系统等课程综合为一门专业基础课程已成为趋势。本课

程也可称之为“电机电力拖动与运动控制系统”，在保证课程知识的系统性、理论性和实用性的基础上，

突出了“少学时、重基础，将电机原理与控制系统融为一体”的特色。以满足自动化专业不断发展的需求。

通过本课程的学习，使学生掌握电机电力传动基础知识、交直流调速系统的基本理论和设计方法；培养学

生对自动控制系统基本知识的综合运用能力，以及分析解决交直流电动机控制问题的能力。  

主要内容：第一部分：电机开环、单闭环、双闭环、以及可逆调速系统的基本原理和特征，系统的静特性

和动态数字模型，作为专业核心的自动控制理论升级到自动控制系统的具体应用方法的知识体系学习。第

二部分：交流调速系统，在介绍交流电机原理的基础上，以变频系统为主要内容，介绍变频系统的 PWM

控制技术、基于稳态的 VVVF调速系统构成技术、基于动态的矢量控制控制技术等；并通过从器件构成装

置、并由装置搭成系统来逐步介绍现代交流调速系统的类型、工作原理、性能特性和应用场合等，以适应

可变速的高性能交流传动系统在工业上日益复杂而广泛的应用。 

 

课程名称：过程控制与自动化仪表 
英文名称：Process Control and Automatic Instrumentation 

开课学期：第三学年第二学期 

学分/学时：2学分/32学时 

课程类型：专业必修课 

先修课程：自动控制原理、检测与转换技术、模拟电子技术、数字电子技术 

选用教材：杨延西，潘永湘，赵跃 编著. 过程控制与自动化仪表（第 3版），机械工业出版社，2019. 

主要参考书： 

1、郭一楠主编. 过程控制系统，机械工业出版社，2009. 

2、彭秀艳主编. 工业过程控制，高等教育出版社，2019. 

课程性质和目的：本课程是自动化类专业的必修课。通过本课程的学习掌握如下知识点：（1）自动化仪

表的相关知识；（2）建立过程的数学模型的方法；（3）单回路控制系统分析设计；（4）复杂的过程控

制系统分析和设计。 

通过课程学习，学生应具备以下能力：（1）具备根据工艺的要求，应用控制理论、现代控制技术，

分析、设计、整定过程控制系统的方法；（2）具备分析和设计较复杂的过程控制系统的能力；（3）具备

综合运用所学的基本理论和知识解决工程实际问题的能力；（4）具备坚韧的科学精神和服务国家发展战

略的家国情怀。 

主要内容：过程参数的检测与变送，过程控制仪表，被控过程的数学模型，简单过程控制系统的分析与设

计，高性能过程控制系统的分析与设计。 

 

课程名称：控制系统建模与仿真 

英文名称：Control System Modeling and Simulation Technology 
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开课学期：第三学年第一学期 

学分/学时：2学分/32学时 

课程类型：学科基础必修课 

先修课程：电路、大学物理、模拟电子技术、C语言 

选用教材： 刘白雁主编. 机电系统动态仿真--基于 Matlab/Simulink，机械工业出版社，2011. 

主要参考书： 

1、蔡旭辉等. Matlab基础与应用教程，人民邮电出版社，2009. 

2、李国朝主编. MATLAB基础及应用，北京大学出版社，2011. 

3、何正风编著. Matlab动态仿真实例教程，人民邮电出版社，2012. 

课程性质和目的：系统仿真技术几乎应用于所有的技术领域，它可以缩短研发周期、改进生产过程、降低

成本以及辅助决策。仿真技术涉及到建模理论、计算机软件、数值方法、嵌入式系统、工程设计等方面的

知识，是学科交叉发展的结果。通过本课程的学习，学生可以掌握仿真工程的相关内容，包括系统建模技

术、连续系统仿真算法、离散事件系统仿真方法与仿真结果分析方法等。 

主要内容：MATLAB 仿真软件：能够熟练利用 MATLAB 进行矩阵的数学运算,利用 MATLAB 的符号运

算功能进行代数方程的求解、微积分运算等。能进行二维、三维图形的绘制。能构建系统 SIMULINK仿真

模型。能进行简单的编程等。 
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课程名称 课程性质 学分 周学时 开课起止周 考核方式 备注 

形势与政策（一） 通识教育必修课    考查  

军事理论 通识教育必修课 2 2 1-16 考试  

大学英语（二） 通识教育必修课 2 2 1-16 考试  

体育（一） 通识教育必修课 1 2 1-16 考查  

大学生职业生涯规划 通识教育必修课 0.5 2 1-16 考查  

大学生心理健康教育 通识教育必修课 1 2 1-16 考试  

工程制图 E 学科基础必修课 2 4 1-16 考试  

高等数学 A（上） 学科基础必修课 5 6 1-16 考试  

线性代数与解析几何 学科基础必修课 3 4 1-16 考试  

自动化学科导论 学科基础必修课 1 2 1-16 考查  

军事技能 集中性实践环节 2  1-16 考查 2周 

小计 21.5 28  
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课程名称 课程性质 学分 周学时 开课起止周 考核方式 备注 

形势与政策（二） 通识教育必修课    考查  

思想道德与法治 通识教育必修课 2 2 1-16 考试  

中国近现代史纲要 通识教育必修课 2.5 3 1-16 考试  

大学英语（三） 通识教育必修课 2 2 1-16 考试  

体育（二） 通识教育必修课 1 2 1-16 考查  

Python 通识教育必修课 3 4 1-16 考试  

高等数学 A（中） 学科基础必修课 5 6 1-16 考试  

大学物理（上） 学科基础必修课 3 3 1-16 考试  

电路（一） 学科基础必修课 5 5 1-16 考试  

大学物理实验（上） 集中性实践环节 1.5  1-16 考试 36学时 

电路实验 集中性实践环节 1  1-16 考查 24学时 

小计 24.5 25  
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课程名称 课程性质 学分 周学时 开课起止周 考核方式 备注 

形势与政策（三） 通识教育必修课    考查  

习近平新时代中国特色社会

主义思想概论 
通识教育必修课 2.5 2 1-16 考试  

大学英语（四） 通识教育必修课 2 2 1-16 考试  

体育（三） 通识教育必修课 1 2 1-16 考查  

高等数学 A（下） 学科基础必修课 3 4 1-16 考试  

大学物理 A（下） 学科基础必修课 3.5 4 1-16 考试  

模拟电子技术 学科基础必修课 4 4 1-16 考试  

电气工程实践 A 集中性实践环节 2  1-16 考查 2周 

大学物理实验 A（下） 集中性实践环节 1  1-16 考试 24学时 

模拟电子设计性实验 集中性实践环节 1  1-16 考查 1周 

小计 19.5 18  
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课程名称 课程性质 学分 周学时 开课起止周 考核方式 备注 

形势与政策（四） 通识教育必修课    考查  

马克思主义基本原理 通识教育必修课 3 3 1-16 考试  

毛泽东思想和中国特色社会
主义理论体系概论 通识教育必修课 3 3 1-16 考试  

英语专题课 通识教育必修课 2 2 1-16 考试/考查  

体育（四） 通识教育必修课 1 2 1-16 考查  

概率论与数理统计 学科基础必修课 3 4 1-16 考试  

数字电子技术 学科基础必修课 3.5 4 1-14 考试  

微控制器原理及应用 学科基础必修课 3.5 4 1-16 考试  

自动控制原理 A（上） 学科基础必修课 4 4 1-16 考试  

思想政治实践课 集中性实践环节 2  1-16 考查 2周 

数字与电子技术综合实验 集中性实践环节 1.5  1-16 考查 1.5周 

自控实验（上） 集中性实践环节 0.5  1-16 考查 12学时 

小计 26 25  
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课程名称 课程性质 学分 周学时 开课起止周 考核方式 备注 

形势与政策（五） 通识教育必修课    考查  

大学应用写作 通识教育必修课 1 2 1-16 考试  

自动控制原理 A（下） 学科基础必修课 2 4 1-16 考试  

电力电子技术 B 专业必修课 3 4 1-16 考试  

传感器与检测技术 专业必修课 3 4 1-16 考试  

系统建模与仿真技术 学科基础必修课 2 4 1-16 考试  

工程项目管理概论 专业必修课 1 2 1-16 考试  

电气控制与 PLC 跨学科课程 2 4 1-16 考试  

机械制造工程训练 A 集中性实践环节 2  1-16 考查 2周 

自控实验（下） 集中性实践环节 0.5  1-16 考查 12学时 

微控制器原理及 
应用课程设计 

集中性实践环节 2  1-16 考查 2周 

小计 18.5 24  
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课程名称 课程性质 学分 周学时 开课起止周 考核方式 备注 

形势与政策（六） 通识教育必修课    考查  

大学生就业与创业指导 通识教育必修课 0.5 2 1-16 考查  

现代控制理论 专业必修课 3 4 1-16 考试  

计算机控制技术 专业必修课 3 4 1-16 考试  

运动控制 专业必修课 4 4 1-16 考试  

过程控制与自动化仪表 专业选修课 2 4 1-16 考试  

专家系列讲座 专业必修课 1 2 1-16 考查  

智能控制 专业选修课 2 4 1-16 考试  

数字信号处理 专业选修课 2 4 1-16 考试  

嵌入式系统设计 专业选修课 2 4 1-16 考试  

自动化创新设计与创业实

践 
创新创业实践与

素质拓展课 
2  1-16 考查 2周 

机器人模型与控制 本硕课程 2 4 1-16 考试  

机器学习 本硕课程 2 4 1-16 考试  

运动控制系统实训 集中性实践环节 2  1-16 考查 2周 

过程控制系统课程设计 集中性实践环节 1.5  1-16 考查 1.5周 

小计 29 40  
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课程名称 课程性质 学分 周学时 开课起止周 考核方式 备注 

形势与政策（七） 通识教育必修课  2    

数字图像处理 专业选修课 2 4 1-16 考试  

物联网与大数据技术 专业选修课 2 4 1-16 考试  

可编程控制系统 专业选修课 2 4 1-16 考试  

嵌入式实时操作系统 专业选修课 2 4 1-16 考试  

电力工程基础 跨学科课程 3 4 1-16 考试  

能源大数据分析与挖掘 跨学科课程 2 4 1-16 考试  

模型预测控制理论与应用 本硕课程 2 4 1-16 考试  

计算机控制系统实训 集中性实践环节 2  1-16 考查 2周 

自动化综合实践 集中性实践环节 4  1-16 考查 4周 

毕业实习 集中性实践环节 3   考查 3周 

小计） 24 30  
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课程名称 课程性质 学分 周数 开课起止周 考核方式 备注 

形势与政策（八） 通识教育必修课    考查  

毕业设计（论文） 集中性实践环节 9   考查 13.5周 

小计 9   

 
 


